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OBJETIVO (S):

IFamiliarizar a los alumnos con los elementos bdsicos del control teérico, '
!para sistemas con una o varias entradas y una o varias salidas. :

| CONTEEIDO SINTETICO:

Controlabilidad y Observabilidad.

Formas Candnicas.

Polos y Ceros en Sistemas Multivariables.
Realizacién.

Estabilizacidén y Desempefio.

Disefio en Sistemas de una Entrada.

Disefio en Sistemas de Entradas Mdltiples.
Estabilizacidén Robusta.

i MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:
‘Los resultados deberan presentarse de manera que muestren su alcance, |
limitaciones y aplicabilidad a otras disciplinas.
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MODALIDADES -DE EVALUACION:

Evaluaciones periddicas y/o evaluacidén global.

BIBLIOGRAFIA NECESARIA O RECOMENDABLE:

1. Maciejowski, J.M. Multivariable Feedback Design, Addison Wesley, 1991.

2. Chen, Ch. T. Linear System Theory and Design, Holt, Rinehart & Winston,;

1984.

3. Kailath, T. Linear Systems, Prentice-Hall, 1980.

‘4. Rugh, W. Linear System Theory, Prentice-Hall, 1995.

i5. Zhou, K. Essentials of Robust Control, Prentice-Hall, 1998.
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